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Nebezpedi urazu!
Bezpecnostni pokyny je nutno bezpodminecné
dodrZovat!

Varovani pred vécnymi skodami!
Bezpecnostni pokyny je nutno bezpodminecné
dodrZovat!

Informace

2vIastni pokyny

NEBO

odkaz na jiné informacni zdroje

S

Originalni Navod pro provoz

—  Chrénéno autorskym pravem.

— Pretisk, i jen ve formé vytahu, jen s nasim svolenim.

— Zmény, které slouZi technickému pokroku, jsou vyhrazeny.
—  Veskeré miry v milimetrech.

— Zobrazeni nejsou provedena v méfitku.

Zaruka

Zaruka, vztahuijici se na funkci a bezpecnost, je platna pouze
v pfipadé, Ze byly dodrZeny vystrazné a bezpecnostni pokyny,
uvedené v tomto navodu.

Za Urazy a vécné Skody, které vznikly nedodrzenim téchto
vystraznych a bezpecnostnich pokynd MFZ Antriebe

GmbH + Co.KG nerudi.

Pouziti v souladu s ucelem

Ovladani CS 300 FU je urceno vyhradné k ovladani vratovych
zafizeni s digitalnimi systémy koncovych poloh a integrovanym
ménicem kmitoCtu.

Provoz je povolen pouze v suchych prostorach.

Cilova skupina

Pfipojovat a programovat fizeni a provadét na ném tdrzbu

smi pouze kvalifikovany zaskoleny elektrikar.

Kvalifikovany a zaskoleny elektrikaF splfiuje nasledujici

pozadavky:

— Znalost vseobecnych a specidlnich bezpecnostnich predpisti
a predpisl k ochrané zdravi a bezpecnosti pfi pradi,

— znalost dotcenych elektrotechnickych predpisd,

— vzdélani v pouzivani a péci o pfislusné bezpecnostni
vybaveni,

— zplsobilost a zkusenosti v souvislosti s elektfinou.

Pokyny pro montaz a piipojeni

— Pred zahajenim elektrickych praci odpojte zafizeni od zdroje
napéti. Po odpojeni ze sité je jesté pfitomno zbytkové
napéti. Musite proto bezpodminecné dodrZet bezpecnostni
Cekaci dobu 180 sekund.
Béhem praci musi byt zajisténo, Ze zlistane napajeni
proudem preruseno.

— Platné mistni pfedpisy musi byt dodrZeny.

— Silové (napajeci) a ovladaci vodice musi byt polozeny
oddélené.
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Zkusebni podklady a predpisy
Pfi pfipojeni, programovani a Udrzbé se musi dodrZzovat
nasledujici predpisy (bez ndroku na kompletnost).

Konstrukéni normy produktu

— EN 13241-1 (Produkty bez ochrannych vlastnosti proti
poZaru a koufu)

— EN 12445 (Provozni bezpecnost mechanicky ovladanych
bran - zkusebni proces)

— EN 12453 (Provozni bezpecnost mechanicky ovladanych
bran — poZadavky)

— EN 12978 (Bezpecnostna zafizeni pro mechanicky ovladané
brany — PoZadavky a zkusebni proces)

EMV (Elektromagneticka snasenlivost)

— EN55014-1 (Vysilani rusicich signall domacimi spotfebici)

— EN61000-3-2 (Zpétné plisobeni v zasobovacich sitich —
vys$i harmonické oscilace)

— EN61000-3-3 (Zpétné plisobeni v zasobovacich sitich —
kolisani napéti)

— EN 61000-6-2 (Elektromagneticka snasenlivost - dil 6-2:
zakladni odborné normy - odolnost proti ruseni - obor
priimyslu)

— EN 61000-6-3 (Elektromagneticka snasenlivost - dil 6-3:
zakladni odborné normy - vysilani rusicich signald - obytna
z6na, obchodni a podnikatelska oblast, drobné podniky)

Smérnice o strojich

— EN60204-1 (Bezpecnost strojnich zafizeni, elektricka
vybava strojnich zafizenf; dil 1: vSeobecné pozadavky)

— EN12100-1 (Bezpecnost strojnich zafizeni - zakladni
pojmy, hlavni konstrukéni zasady; dil 1: zakladni
terminologie, metodologie)

Nizké napéti

— EN60335-1 (Bezpecnost elektrickych zafizeni domacich
spotfebicd a pro podobné tcely)

— EN60335-2-103 (Zvlastni pozadavky na pohony pro brany,
dvere a okna)

Vybor pro pracovisté (ASTA)
- ASRA17
(Technicka pravidla pro pracovisté ,Dvefe a vrata”)

4.1 \Varianty

Rizeni C5300 FU je volitelné dodavano bud's modulem méni-
Ce kmitoctu, integrovaném do skiiné fidici jednotky (verze CS
300 FU-E) nebo s modulem ménice kmitoctu, integrovaném v
pohonu (verze CS 300 FU-I).

Pro obé dodavané varianty fizeni CS 300 FU jsou mozné
nésledujici varianty:

— Fizenf CS 300 FU s LCD-monitorem

— fizeni CS 300 FU s LCD-monitorem v pouzdru

— fizeni CS 300 FU bez LCD monitoru (monitor se pouziva

pro nastaven)

Vsechny uvedené varianty mohou byt vybaveny zasuvnymi
tydennimi spinacimi hodinami a zasuvnym (radiovym)
pfijimacem.

Jsou mozné nasledujici varianty dodani pouzdra:
— pouzdro s trojnasobnym spinacem CS

— pouzdro s tlacitky OTEV - STOP - ZAV

— pouzdro s kli¢ovym pfepinacem ZAP/VYP

— pouzdro s hlavnim vypinacem

— pouzdro s nouzovym vypinacem

Provozni ndvod popisuje moZnosti pfipojeni a programovani
variant:

— fizeni CS 300 FU-E se zapojenou deskou LCD-displeje

— fizeni CS 300 FU-I se zapojenou deskou LCD-displeje
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4 Plehledprodukw

4.2 Zakladni deska CS 300 FU
(se zapojenym LCD-monitorem)

@ M |Q) Vysvétlivky:
X4 X1: Svorkovnice sitové pfipojky
1000 (sit) / zdroj napéti ménice
: 1l 9lo® .
— qml  sloo kmitoctu (FU)
N 700 X2 Svorkovnice Datovy kabel FU
. D 600 . L .
o 500 X3: Svorkovnice ovladacich prvki
: 3£ B X4:  Svorkovnice bezpenostnich
X5 = L.l L% prvka
%O 1 4 @) © o e X5 Svorkovnice relé
092 X6:  Zastrckova lista interniho
@03 L L L ) 1000 :
SN S INCZEN I, B
006 O |2 7000 X7:  Zastrckova lista interniho
097 3] X6 X3 %% trojitého tlacitka
ZIoL XIO | 5 X13 2169 o X8:  Patice monitoru
LR I — X7|8 %% % (pod monitorem)
e [ Lo - 100]H X9 zéstrekova lista
0] radiopfijimace
— X10:  Zéstrekova lista tydennich
spinacich hodin
X11:  Kabelovy konektor pro
digitaIni systém koncovych
poloh s bezpecnostnim
okruhem (ZASTAVOVACI
[] RETEZ)
X EEEEEs .:.\.:.\.:T:. == X12: Zésuvka externiho
SN ®?§§?® SIS © radiopfijimatce
R oo 2 X13: kabelovy konektor pro
trojnasobny spinac¢ CS
@ I [l @ H4:  Stavovy indikator ochrana

zaviracich hran
(OZH) — sviti pfi
fungujici OZH

H5:  Stavovy indikator ménice
kmitoctu (FU) — sviti, pokud
je FU pripraven

H6:  indikétor stavu stop okruhu
— sviti pfi uzavieném stop
okruhu




Vseobecné

Diky ovladani kmitoctu Ize rychlost vrat nastavovat ve sméru
OTEVRIT a ZAVRIT oddélené. Doby zrychleni a zpozdéni
(RAMPA NAHORU / RAMPA DOLU) se starajf o klidny rozjezd
a dojezd v koncovych polohach.

KmitoCet ménice urcuje rychlost pohonu.

Nastavitelné hodnoty
V zadavacim menu Ize nastavit nasledujici hodnoty:

RAMPA NAHORU
Doba zrychleni z minimalni rychlosti na maximalni rychlost.

RAMPA DOLU

Doba zpozdéni z maximalni rychlosti na minimalni rychlost.
Doba zpozdéni se zavede brzdnym bodem OTEVRIT nebo
ZAVRIT.

OTAC OTEVRIT MIN
Minimélni rychlost pohonu pro jizdu vrat OTEVRIT
(pliziva jizda).

OTAC OTEVRIT MAX
Maximalni rychlost pohonu pro jizdu vrat OTEVRIT.

OTAC ZAVRIT MIN
Minimalni rychlost pohonu pro jizdu vrat ZAVRIT
(pliziva jizda).

OTAC ZAVRIT MAX
Maximalni rychlost pohonu pro jizdu vrat ZAVRIT.

BRZDNY BOD OTEVRIT

Brzdny bod OTEVRIT leZ pred koncovou spinaci hodnotou
OTEVRIT. Prijezd brzdnym bodem OTEVRIT zavede dobu
zpozdéni RAMPA DOLU.

BRZDNY BOD ZAVRIT

Brzdny bod ZAVRIT leZi pfed koncovou spinaci hodnotou
ZAVRIT. Prijezd brzdnym bodem ZAVRIT zavede dobu
zpozdéni RAMPA DOLU.

@’EWOVHOR

OTACKY ROZBEH

Rozbéhové napéti slouzi pro zvyseni vykonu pohont v dolnim
rozsahu otacek.

Nastaveni pfilis nizkého, ale také pfilis vysokého rozbéhového
napéti mlize mit za nasledek chyby pfi chodu vrat.

Rozsah nastaveni je OV ... 42V.

PFili§ vysoké rozbéhové napéti ma za nasledek chybu
nadproudu (FU2).

V takovém pfipadé musi byt rozbéhové napéti snizeno.

PFili§ nizké rozbéhové napéti ma za nasledek Ze motor nema
dostatecnou silu k pohybu vrat.

V takovém pfipadé musi byt rozbéhové napéti zvyseno.
Vzhledem k velkému poctu moZnych typ( vrat je nutno
Spravné nastaveni rozbéhového napéti zjistit v pokusech.

ZPOZDENI BRZD

U pohond s brzdou a nizkou samosvornosti (rychlobézné
pohony vrat) je nutné brzdu pfi rozjezdu vrat uvolnit se
zpozdénim, aby se zabranilo propadu vrat.

U vrat s vyrovnanim hmotnosti je tento parametr
zanedbatelny.

JMENOVITA FREKVENCE
Parametr jmenovité frekvence musi byt nastaven na jmenovi-
tou frekvenci motoru. K dispozici jsou tfi mody.
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Najezd vrat

Dojezd vrat

]
|
\

P 2N I YU

A
E
B > 0
| I
1 ¢/ i
i I I
| I
A : : |
| I |
i i !
L2 4 N - |
Il =T g} > »
1 3 5 7 9
—

A OTAC OTEVRIT MIN
B OTAC OTEVRIT MAX
C RAMPA NAHORU

D RAMPA DOLU

E Brzdny bod OTEVRIT

1. Vrata startuji ve sméru OTEVRIT.

2. Méni¢ frekvence zrychluje v ¢ase NABEH NAHORU (C) a2
do maximalni rychlosti OTOC NA MAX (B).

3. Vrata dosahuji své maximalni rychlosti OTAC OTEVRIT
MAX (B).

4. Vrata se pohybuji maximalnf rychlosti OTAC OTEVRIT
MAX (B).

5. Potvrzeni brzdného bodu OTEVRIT (F) aktivuje klidny chod
ve sméru OTEVRIT.

6. Méni¢ kmito¢tu zpozduje na minimalni rychlost OTAC
OTEVRIT MIN (A) v ¢ase RAMPA DOLU (D).

7. Vrata dosahuijf své minimalni rychlosti OTAC OTEVRIT
MIN (A).

8. Vrata se pohybuiji minimaini rychlosti OTAC OTEVRIT
MIN (A).

9. Vrata se zastavi v horni koncové poloze.

OTAC ZAVRIT MIN
OTAC ZAVRIT MAX
RAMPA NAHORU
RAMPA DOLU
Brzdny bod ZAVRIT

— — T o

1. Vrata startuji ve sméru ZAVRIT.

2. Méni¢ frekvence zrychluje v ¢ase NABEH NAHORU (H) a2
do maximalni rychlosti OTOC K MAX (G).

3. Vrata dosahuji své maximalni rychlosti OTAC ZAVRIT
MAX (G).

4.Vrata se pohybuji maximélni rychlosti OTAC ZAVRIT
MAX (G).

5. Potvrzeni brzdného bodu ZAVRIT (J) aktivuje Klidny chod ve
sméru ZAVRIT.

6. Méni¢ kmito¢tu zpozduje na minimalni rychlost OTAC
ZAVRIT MIN (F) v ¢ase RAMPA DOLU (1).

7. Vrata dosahuiji své minimaIni rychlosti OTAC ZAVRIT
MIN (F).

8. Vrata se pohybuiji minimaini rychlosti OTAC ZAVRIT MIN (F).

9. Vrata se zastavi v dolni koncové poloze.



Efektivni doba zrychleni VRATA OTEVRIT -
priklad zmény kmitoctu
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Informace:
Nastavené casové hodnoty RAMPA NAHORU /
RAMPA DOLU se vztahuji vZdy na maximélni

hodnoty 0 Hz aZ 100 Hz. Pohon se vZdy spou-
$ti z OTAC OTEVRIT MIN.

Nastavené hodnoty:

A OTAC OTEVRIT MIN

30 HZ
BT  OTAC OTEVRIT MAX 50 HZ
B2 OTAC OTEVRIT MAX 90 HZ
C RAMPA NAHORU 1 sekunda

D1 Efektivni doba zrychleni 1
D2 Efektivni doba zrychleni 2

U doby pro RAMPA NAHORU (C) nastavené na 1 sekundu

je efektivni doba zrychleni (D1) z 30 HZ na 50 HZ 0,2 sekund.
Zvysi-li se nastaveni OTAC OTEVRIT MAX na 90 HZ (B2), je
efektivni doba zrychleni (D2) 0,6 sekund.
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Efektivni doba zrychleni VRATA OTEVRIT -
priklad zmény casu
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Informace:

Nastavené casové hodnoty RAMPA NAHORU /
RAMPA DOLU se vztahuji vZdy na maximaini
hodnoty 0 Hz aZ 100 Hz. Pohon se vZdy spou-
$ti z OTAC OTEVRIT MIN.

Nastavené hodnoty:

A OTAC OTEVRIT MIN

30 HZ
B OTAC OTEVRIT MAX 50 HZ
1 RAMPA NAHORU 1 sekunda
C2 RAMPA NAHORU 2 sekundy

D1 Efektivni doba zrychleni 1
D2 Efektivni doba zrychleni 2

Pi dobé pro RAMPA NAHORU (C) nastavené na 1 sekundu
je efektivni doba zrychleni (C1) z 30 HZ na 50 HZ 0,2 sekund.
Zvysi-li se doba RAMPA NAHORU na 2 sekundy (C2), je
efektivni doba zrychleni (D2) 0,4 sekund.
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6.1 Vseobecné

Varovani!

Aby byla zajisténa bezvadna funkce, musi byt

splnény nasledujici body:

- Dvere jsou namontovény a funkénl.

- Ovlddaci prvky a bezpecnostni pristroje jsou
namontovany a funkcni.

- Ridici skfiri s fizenim CS 300 FU je
namontovana.

o I

Informace:

Pro montaZ dveri, motoru jejich pohonu,
ovladacich prvki a bezpecnostnich pristroji je
nutné fidit se pokyny pfislusného vyrobce.

6.2 Pripojeni pohon - ovladani

Verze CS300 FU-1, modul ménice frekvence,
integrovany v pohonu
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A AWG konektor

B AWG zasouvaci svorka

C Motorovy vystup FU (U2, V2, W2),
volitelné teplotni ¢idlo

D Zastrcka pro datovy kabel FU

E LED provoz FU

F Pripojeni brzdny odpor (R-, R+)

G Zdroj napéti FU, 230V (U1, N, PE)

Pripojeni do ovladani CS 300 FU:

1" Pipojte zdroj napéti FU (G) na svorku X1.
1= Pfipojte AWG konektor (A) na svorku X11.
1= Pfipojte datovy kabel FU (D) na svorku X2.
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Verze CS300 FU-E, externi modul ménice frekvence,

Verze CS300 FU-E, externi modul ménice frekvence,

0,75 KW
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C Motorovy vystup FU (U2, V2, W2),
volitelné teplotni ¢idlo
D Zastrcka pro datovy kabel FU
E LED provoz FU
F Pfipojeni brzdny odpor (R-, R+)
G Zdroj napéti FU, 230V (U1, N, PE)

1,5 KW / 3KW
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C Motorovy vystup FU (U2, V2, W2),
volitelné teplotni ¢idlo
D Zéstrcka pro datovy kabel FU
E LED provoz FU
F Pfipojeni brzdny odpor (R-, R+)
G Zdroj napéti FU, 400 V AC
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6.3 Sitova pripojka

Nebezpedi!

Pro zajisténi funkcnosti zafizeni musite dodr-

Zet nasledujici body:

- Sitové napéti musi odpovidat hodnotam,
uvedenym na typovém stitku pristroje.

- Na pevné pripojce musf byt nainstalovan
hlavni vypinac s vypnutim vsech pold.

- Viko pohonu musi byt zaviené.

Varovani!

Pred prvnim zapnutim ovladani se po kom-
pletaci kabelaZe musi zkontrolovat, zda jsou
vsechny pfipojky motoru na strané oviadani a
motoru utaZené. \/Sechny vstupy oviddaciho
napéti jsou galvanicky oddélené od napajeni.
Pro vsechny komponenty, které se maji pfipojit
k ovladani, se doporucuje minimalné jedna
pfidavna izolace s domezovacim napétim
>230V.

Detailni zapojeni sitové pripojky
(230VAC 1 faze / 0,75KW)
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FU 0,75 KW 230V/N/PE

Detailni zapojeni sitové pfipojky
(400VAC 3 faze / 1,5KW nebo 3KW)
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FU 1,5 KW /3 KW 400V / N/ PE
Vysvétlivky:

X1: svorkovnice sitové pripojky

Pfipojeni:

= Pfipojte fizeni k elektrické siti.

= Skupiny kabell zajistéte hned u pfislusné svorky kabelovou
spojkou.

Py Informace:
I Technické ddaje viz strana 26.
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6.4 Usporadani vyvodl ovladacich a
bezpecnostnich pfistroj

Pomoci svorek X3, X4 a X5 je moZné pfipojit nainstalované
ovladaci a bezpe¢nostni pistroje.

Svorkovnice X3

1000
OO
00|
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OO
OO0
oS

@IS
OIS
SIS

prhmmwmm

[ )/

Svorkovnice X4
(pro optoelektronické ochrana zaviracich hran)

Q)

00|

|

OO

wt

- tlacitko ZAVRIT
- tlacitko impuls’
- tla¢itko OTEVRIT

- tlacitko STOP, spinac prichozich

dvifek, vstupni pojistka

- nouzové vypnuti,

spinac uvolnéni lana

- CASTECNE - OTEVRIT?

O O©)|

gr

00|

br

oIS

O®)

00

=W oo N 0|5

oIS

1 sekvencni fizeni

2 tlacitko nebo prepinac

3 (i¢inkuje sestupné
4 pro externi spinaci pfistroje
(pfipojeni na svorku 1 a 2)

wt: bil
gr: zelend
br: hnéda

oV - Ochrana zaviracich hran
Sig OPTO
+12V

- projizdéni svételné zavory?

-24V DC/ 250 mA*

Svorkovnice X4
(pro 8,2 kOhm ochrana zaviracich hran)

1000~ - CASTECNE - OTEVRIT?
O| :I

OO
OO

O | - ochrana zaviracich hran
O | 8,2 Kohm
O | - projizdéni svételné zavory?

O
O
O

prhmmwmo

©0o©
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- 24V DC/ 250 mA*

Svorkovnice X4

(pro pneumatické ochrana zaviracich hran— tlakové hridele :
- odpor 8,2 KOhm musi byt zapojen sériové

- Vstupni bod SCS-TEST musi byt sepnut)

1000 - CASTECNE - OTEVRIT?
O | :I

OQ
P
O Q)|L&240mh - ochrana zaviracich hran
O| H

OO
O
O
O

- projizdéni svételné zavory?

prpmmwmm

T

- 24V DC/ 250 mA*

Svorkovnice X4
(pro svételnou zavoru se 3 vodici)
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OO
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O
O
O

=== - svételna zavora se tfemi vodici

GND
24V

=W oo N5

2,0)@)
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Svorkovnice X5
(izolované spinaci kontakty)

6.5 Usporadani vyvodl ovladacich a bezpec-

ORAL

-relé 1

-relé 2

-relé 3

-relé 4

nostnich pfistroju (svorky X3)

Tla¢itko OTEVRIT / STOP / ZAVRIT
(6 - vodicové feseni)
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Tlacitko OTEVRIT / STOP / ZAVRIT
(4 - vodicové feseni)
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Kli¢ovy prepina¢ OTEVRIT/ZAVRIT
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7. ProgamovnislCD-monitorem

7.1 Piehled LCD-monitoru Provozni rezim 1: AUTOMATIKA
V provoznim rezimu AUTOMATIKA se dvefe provozuji.

H
e T .l T T T B DISp|EJ
- zobrazuje provadénou funkci
) N - zobrazeni mozné chyby
A AUTOMATIKA 0 G

MEZIPOLOHA F Nas.tavl|;l| se v zaddvacim menu pavra.metr ,,samO(lirzne o
J spojeni” na MOD2 nebo MOD3, pfejde zobrazeni na displeji z
: AUTOMATIKA na MANUAL.

Y U U

— | Provozni rezim 2: NASTAVENI
V provoznim rezimu NASTAVENI se nastavuji koncové polohy
OTEVRENO/ZAVRENO.
C D E

Vysvétlivky: Varovani!

A provozni reZim / diagnostické informace V provoznim reZimu NASTAVENI nedochazi k

B: parametry / diagnostické informace vypinani pfi dosaZeni koncové polohy.

G tlacitko (+) Prejetim koncové polohy mohou byt dvere

D: tlacitko (-) poskozeny.

E: tlacitko (P)

F: hodnota / stav

G: hodnota / stav Jemné nastaveni je mozné provadét v provoznim reZimu

H:  Jumper ZADAVAN.
Displej:

7.2 Provozni rezimy LCD-monitoru - zobrazeni hodnoty koncové polohy

Rizeni disponuje s LCD-monitorem ¢tyfmi provoznimi rezimy:

1. AUTOMATIKA Provozni rezim 3: ZADAVAN
2. NASTAVENI V provoznim rezimu ZADAVAN je mozné ménit hodnoty
3. ZADAVAN riznych parametrd.
4. DIAGNOZA
Displej:
Pokud je vytaZen jumper H, jsou tlacitka (+), (-) a (P) - zobrazeni zvoleného parametru
nefunkéni. - zobrazeni nastavené hodnoty / stavu

Zobrazovani na displeji funguje dal.

Provozni rezim 4: DIAGNOZA
V provoznim rezimu DIAGNOZA mohou byt snimany kontroly,
specifické pro dvefe.

Displej:
- zobrazeni kontroly
- zobrazeni stavu kontroly
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9 Plehledyfunkd

9.1 Provozni rezim AUTOMAT

Zobrazeni Popis
AUTOMATIKA L N
EAZE OTEVIRANI Dvefe jedou do polohy OTEVRENO
AUTOMATIKA . X
FAZE ZAVIRANI Dvefe jedou do polohy ZAVRENO
AUTOMATIKA Dvefe stoji v mezipoloze
MEZIPOLOHA ) P
AUTOMATIKA 0 . " . M
MEZIPOLOHA Dvefe stoji v koncové poloze OTEVRENO
AUTOMATIKA 0 L . . " .
MEZIPOLOMA Dvefe stoji v poloze CASTECNE-OTEVRENO (, predkoncové poloha” nahote)
AUTOMATIKA U Y i
MEZIPOLOHA Dvefe stoji v koncové poloze ZAVRENO
AUTOMATIKA u L ; ¥ ¥ . . M
MEZIPOLOHA Dvefe stoji v poloze CASTECNE-ZAVRENO (,, predkoncova poloha” dole)
AUTOMATIKA ' Dvefe stoji v poloze reverzniho vypnuti
MEZIPOLOHA e P
P Informace:
1 Pokud je ve vstupnim menu nastaven parametr ,,samodrZeni“na MOD2 nebo MOD3, zméni se zobrazeni na displeji z
AUTOMATIKA na MANUAL.
Zobrazeni Popis
MANUAL " .
MANUAL NAHORU Dvefe jedou do polohy OTEVRENO
MANUAL

MANUALNE DOLU Dvefe jedou do polohy ZAVRENO

MANUAL

MEZIPOLOHA Dvefe stoji v mezipoloze

*Béhem jizdy dvefi OTEVIRANI je zobrazovéna prévé vynakladana sila.
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Funkce Popis MozZné nastaveni Tovarni .
nastaveni
CESKY Volba jazyka menu DEUTSCH DEUTSCH
ENGLISH
FRANCAIS
ESPANOL
NEDERLANDS
POLSKI
CESKY
ITALIANO
DOBA Hlidani maximalni doby chodu jednoho oteviraciho a zaviraciho pohybu. Doba chodu 1 =250 sekund 60 sekund
CHODU musi byt nastavena o néco del3f, nez je efektivni doba chodu vrat.
DOBY Po otevieni jedou dvefe po uplynuti nastavené hodnoty ve sméru ZAVRIT. 0 - 600 sekund 0=
OTEVRENI Pfi nastaveni doby otevieni > 0 vygeneruje impulsni funkce (X3 8/9) pouze pfikazy ve automatické prijeti
sméru NAHORU. vypnuto
DOBA Semafor blika pred pohybem vrat dolil po dobu predbézného varovani, pokud je 0 - 120 sekund 0=Vyp
OTEVR. aktivovano automatické zavirani, nebo pfi impulsnim provozu.
PRED. Klidovy stav pfi kazdé zméné sméru. 0,1- 2,0 sekund 0,3 sekund
VAROVAN( (po 1/10 sekund)
M1-3 KLID MODT: relé je v klidovém stavu (zaviend vrata) VYP MOD1 MOD1
MOD2: relé je v klidovém stavu (zaviend vrata) ZAP MOD2
RYCHLE ZAV. ON: Doba otevieni se ukondi a vrata se okamZité zaviraji poté, co sepnula ON OFF
svételna zavora (X4 3/4). OFF
Tato funkce je aktivni také pfi dobé otevieni = 0.
OFF: Doba otevieni bézi normalné.
RELE 1 Viem 4 relé Ize pfifadit jeden rezim relé z 1 - 28. MOD1 - MOD13 MOD6
Na Cerveny semafor (mdd 1 - 3) pdsobi parametr M1-3 klid. MOD17 - MOD28
RELE 2 MOD1: (Cerveny semafor 1) MOD1 - MOD13 MOD7
predbézna vystraha - blika MOD17 - MOD28
chod vrat - sviti
RELE 3 MOD?2: (Cerveny semafor 2) MOD1 - MOD13 MOD1
predbézna vystraha - blika MOD17 - MOD28
chod vrat - blika
RELE 4 MOD3: (Cerveny semafor 3) MOD1 - MOD28 MOD14

predbézna vystraha - sviti
chod vrat - sviti
MOD4: impulsovy signal pfi pfikazu NAHORU
MOD5: poruchové hlaseni
(stop-hldseni a chybova hldseni viz pod bodem 10)
MOD6: koncova poloha OTEV
MOD7: koncové poloha ZAV
MOD8: koncova poloha OTEV negovana
MOD9: koncova poloha ZAV negovana
MOD10:  pred - koncova poloha OTEV
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Funkce Popis Mozné nastaveni Tovarni .
nastaveni
MOD11:  pred - koncova poloha ZAV
MOD12:  pred - koncova poloha ZAV az koncova poloha ZAV
MOD13:  funkce magnetického zamku
MOD14:  brzda
MOD15:  brzda negovana
MOD16:  brzda
MOD17:  OCHRANA ZAV. HRAN sepnuto
MOD18:  (Cerveny semafor 4)
predbézna vystraha - blika
chod vrat - vypnuto
MOD19:  predb&zna koncova poloha NAHORE a7 koncova poloha NAHORE
MOD20:  Aktivace prenosového systému
MOD21:  Testovaci modus pred oteviranim
MOD22:  Testovaci modus pred zaviranim
MOD23:  (zeleny semafor)
koncové poloha NAHORE - sviti
predbézna vystraha - VYP
chod vrat - VYP
MOD24:  kondenzétorovy obvod pro 230V 1Ph pohony
MOD25:  funkce osvétleni dvora 2 min. po pfikazu nahoru
MOD26:  VOLNE (trvale ON)
MOD27:  impulsni signal po dosazeni koncové polohy NAHORE
MOD28:  relé VYP
DW TESTU ON: test tlakové hridele je aktivni ON OFF
OFF: test tlakové hridele je neaktivni OFF
Test tlakové hiidelespinace probiha v koncové poloze ZAVRENO. Pfitom musi byt DW
pfi dosednuti vrat na podlahu kratce sepnut.
ZPOZD. ON: PredbéZnd vystraha také pred otevienim ON OFF
OTEVR OFF: Okamzité otevfeni OFF
Aktivni pouze tehdy, pokud je parametr casu predbézné vystrahy > 0.
JEMNE Jemné nastaveni koncové polohy OTEVRENO 0—28190 (po sefizeni 4050
OTEVR. se nastavi na hodnotu
vV programu)
JEMNE Jemné nastaveni koncové polohy ZAVRENO 0-8190 3950
ZAVR.
KONC. Nastaveni bodu sepnuti predbézné koncové polohy NAHORE / CAST. OTEVRENO 0-8190 4050
OTEVR
KONC. Nastaveni bodu sepnutf predkoncové polohy ZAVRENO (CASTECNE ZAVRENO) 0-8190 3950
ZAVR.
TOCIVE MOD1:  standardni montéz MOD!1 MOD!1
POLE (smér odvijeni doprava / stoupajici AWG hodnoty pfi otevirani) MOD2
MOD2: specialni montaz
(smér odvijeni doleva / stoupajici AWG hodnoty pfi otevirani)
Toto nastaveni se smi ménit jen u zvlastni montéze pohonu!
REVERS OFF Bod reverzniho vypnuti ne je dosazeno koncové polohy ZAVRENO. 10 -250 50
Po prekroceni tohoto bodu se pfi sepnuti kabelového konektoru nebo svételné zavory
vrata zastavi, ale neprovedou reverzni chod. Tato hodnota smi byt maximalné 5 cm
nad dolni koncovou polohou.
AUTONIVEL ON: Prizplsobeni podlaze ZAPNOUT ON OFF
OFF: Prizplsobeni podlaze VYPNOUT OFF
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Funkce Popis Mozné nastaveni Tovarni .
nastaveni
SAMODR- MOD1: automaticky provoz MOD1 - MOD3 MOD1
ZENI MOD2: runi provoz pro OTEV + ZAV
MOD3: runi provoz pro ZAV
LE/SI Pripojka na svorkovnici X4 (9 + 10) MOD1 - MOD7 MOD5
MOD1: (LE/ZI tlacitko 1)
P¥i stisknuti tlacitka se vrata oteviou az do mezipozice ¢ast. NAHORE.
Neprobéhne z4dné automatické zavirani z pozice ¢ast. NAHORE.
MOD2: (LE/ZI voli¢ 1)
Uzavien: vsechny prikazy NAHORU vedou az do pozice ¢ast.
NAHORE.
Otevfeno: véechny prikazy NAHORU vedou a7 do pozice NAHORE.
Probéhne automatické zavirani z obou pozic.
MOD3: (LE/ZI volic 2)
Uzavien: vsechny prikazy NAHORU vedou az do pozice ¢ast.
NAHORE.
Otevfeno: véechny prikazy NAHORU vedou a7 do pozice NAHORE.
Probéhne automatické zavirani pouze z pozice ¢ast. NAHORE.
MOD4: (LE/ZI volic 3)
Uzavien: vsechny prikazy NAHORU vedou az do pozice ¢ast.
NAHORE.
Otevfeno: véechny piikazy NAHORU vedou a7 do pozice NAHORE.
Probéhne automatické zavirani pouze z pozice NAHORE.
MODS5: (LE/ZI tlacitko 2)
P¥i stisknuti tlacitka se vrata oteviou az do mezipozice ¢ast. NAHORE.
Probéhne automatické zavirani také z pozice ¢ast. NAHORE.
MOD6: Automaticka aktivace zavirani
Uzavreno: Z4dné automatické zavirani
Otevfeno: automatické zavirani je aktivni
MOD7: Externi vstup hodin
Vrata se oteviraji, jakmile kontakt uzavte a zlistavaji v pozici NAHORE,
dokud se kontakt neotevre. Pak probihé& automatické zavirani. Tato funkci
Ize perusit stiskem klavesy ZAV. Vrata se ZAViraji.
N\% MOD1: stop pfi sepnuti MOD 1 MOD 2
DOLU MOD2: stopa a reverzni pohyb pfi sepnuti MOD 2
SV ZAV MOD1: svételnd zavora neni aktivni. MOD 1 MOD 1
NAHORU MOD2: PHi sepnuti svételné zavory mezi koncovou polohou ZAVRENO a MOD 2
predb&Znym koncovym spinatem ZAVRENO se vrata zastavi. Cerveny
semafor sviti Pfedb&zny koncovy spina¢ ZAVRENO je automaticky
nastaven na koncovou polohu ZAVRENO + 600
SKS - PRED MOD1: zadna funkce MOD 1 MOD 1
MOD2: predbihajici svételna zavora (MFZ) MOD 2
0TAC Nastaveni kmito¢tu k regulaci rychlosti pro vrata OTEVRIT 10 Hz - 100 Hz 50 Hz
OTEVRIT - MaximaIni rychlost pohonu pro jizdu vrat OTEVRIT
MAX
0TAC Nastaveni kmito¢tu k regulaci rychlosti pro vrata OTEVRIT 10 Hz - 50 Hz 25 Hz
OTEVRIT - Minimalni rychlost pohonu pro jizdu vrat OTEVRIT (pliZiva jizda)
MIN
0TAC Nastaveni kmito¢tu k regulaci rychlosti pro vrata ZAVRIT 10 Hz - 100 Hz 50 Hz
ZAVRIT MAX - MaximaIni rychlost pohonu pro jizdu vrat ZAVRIT
0TAC Nastaveni kmitoctu k regulaci rychlosti pro vrata ZAVRIT 10 Hz - 50 Hz 25 Hz
ZAVRIT MIN - Minimalni rychlost pohonu pro jizdu vrat ZAVRIT (pliziv jizda)
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Funkce Popis Mozné nastaveni Tovarni .
nastaveni
RAMPA Doba zrychleni z minimalni rychlosti na maximalni rychlost 0,1 Sek. — 2 Sek. 1,0 Sek.
NAHORU
RAMPA Doba zpozdéni z maximalni rychlosti na minimalni rychlost 0,1 Sek. — 2 Sek. 150 ms.
poLU
BRZDNY Brzdny bod OTEVRIT leZi pted koncovou spinaci hodnotou OTEVRIT. 0-999 250
BOD Prijezd brzdnym bodem OTEVRIT zavede dobu zpozdéni RAMPA DOLU.
OTEVRIT Nastavitelnd hodnota se vztahuje na vzdalenost ke koncovému spinaci OTEVRIT.
BRZDNY Brzdny bod ZAVRIT leZi pred koncovou spinaci hodnotou ZAVRIT. 0-999 250
BOD ZAVRIT Priijezd brzdnym bodem ZAVRIT zavede dobu zpozdéni RAMPA DOLU.
Nastavitelna hodnota se vztahuje na vzdélenost ke koncovému spinaci ZAVRIT.
OTACKY Rozbéhové napéti slouzi pro zvyseni vykonu pohont v dolnim rozsahu otacek 0-42V 20V
ROZBEH
F START Startovaci frekvence slouzi pro zvyseni vykonu pohon( v dolnim rozsahu otacek. 0-10Hz 3 Hz
ZPOZDENI Zpozdéni brzd slouzi ke zpozdénému odbrzdéni pii nabéhu pohonu 0-500 50
BRZD
JMENOVITA Predstavuje jmenovitou frekvenci motoru MOD1= 50HZ, Je nastavena podle
FREKVENCE MOD2=87Hz, dodaného motoru
MOD3=100Hz
SVET. ZAV. Mezi koncovou polohou zavfeno a SVET. ZAV. point se signal svételné zavory nevyhod- 0..999 300
POINT nocuje. Tato funkce slouzi k ,zatméni” signalu svételné zavory v dolni oblasti, aby se
zabranilo porucham na pfiklad vlivem spiralovitého kabelu.
REVERZACE Rychlost otevirani po spusténi SKS (zajisténi zavérné hrany) MOD1 - MOD2 MOD1
MOD1: OTACKY OTEV. MAX
MOD2: OTACKY OTEV. MIN
Vysvétlivky modu relé:
A. Funkce semaforu
L koncova poloha koncova poloha predbézna
MOoD Oznacen ZAVRENO NAHORE vystraha chod vrat
MOD 1 Cerveny semafor 1 ZAP [VYP * VYP blika svitf
MOD 2 cerveny semafor 2 ZAP/VYP ¥ VYP blika blika
MOD 3 Cerveny semafor 3 ZAP [VYP * VYP sviti svitf
MOD 18 Cerveny semafor 4 VYP VYP blika VYP
MOD 23 zeleny semafor VYP sviti VYP VYP

* v zavislosti na parametru MOD1-3 KLID
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B. Pozi¢ni hlaseni

MoD

Oznaceni

Poznamky

MOD 6

MOD 7

MOD 8

MOD 9

MOD 10

MOD 11

MOD 12

MOD 19

C. Impulzy

MoD

koncové poloha NAHORE
koncova poloha ZAVRENO
nedosazena koncovéa poloha NAHORE

nedosazena koncova poloha ZAVRENO

pred koncovou polohou NAHORE / CAST. NAHORE

pfed koncova poloha ZAVRENO

ped koncova poloha ZAVRENO az koncové poloha
ZAVRENO

pred koncova poloha NAHORE a7 koncové poloha
NAHORE

Oznaceni

Relé zavir4 kontakt, pokud jsou vrata v pozici koncové poloha NAHORE.
Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici koncova poloha NAHORE.
Relé zavir4 kontakt, pokud nejsou vrata v pozici koncové poloha NAHORE.

Relé zavir4 kontakt, pokud nejsou vrata v pozici koncové poloha ZAVRENO.

Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici predkoncova poloha NAHORE /
Zast. NAHORE.

Relé zavir4 kontakt, pokud jsou vrata v pozici predkoncova poloha ZAVRENO.

Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata na Useku mezi koncovou polohou ZAVRENO a
predkoncovou polohou ZAVRENO.

Relé zavir4 kontakt, pokud jsou vrata na tseku mezi koncovou polohou NAHORE a
predkoncovou polohou NAHORE / ¢ast. NAHORE.

Poznamky

MOD 4

MOD 27

impulz pfi pfikazu NAHORU

impuls po dosaZeni koncové polohy NAHORE

D. Funkce brzd

MoD

Oznaceni

Relé zavfe kontakt na 1 vtefinu, pokud vrata dostanou pifkaz NAHORU.
Timto impulzem Ize na pfiklad fidit osvétleni.

Relé zavie kontakt na 2 vtefiny pokud vrata dosahnou pozici NAHORE.
Timto impulzem Ize na priklad oteviit nasledujici zavoru.

Poznamky

MOD 14

MOD 15

brzda

brzda neguje

Prostfednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdiciho usmérfiovace a realizuje
se tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se uzavie a brzda se tak otevfe, jakmile se vrata
pohybuii (brzda s klidovym proudem).

Prostfednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdiciho usmérfiovace a realizuje
se tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se otevi'e a brzda se tak otevfe, jakmile se vrata
pohybuiji (brzda s pracovnim proudem).
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E. Poruchova hlaseni

MOD Oznaceni Poznamky

MOD 5 Poruchové hlaseni Relé zave kontakt, pokud dojde k pifkazu zastaveni nebo k chybé. Vsechny chyby z
kapitoly 10 maji za nasledek spusténi relé.

MOD 17 OCHRANA ZAV. HRAN sepnuto Pokud sepne kabelovy konektor, relé otevie kontakt. Chyba kabelového konektoru
nebo test, konici chybou, se zobrazi prostfednictvim MOD 5.

F. Funkce pro externi prisluSenstvi

MOD Oznaceni Poznamky

MOD 13 funkce magnetického zamku V koncové poloze ZAVRENO je relé otevFeno. Pokud je vydén pfikaz NAHORU, relé
zavfe a z{istavé zavieno tak dlouho, nez je opét dosazena koncova poloha ZAVRENO.
Pokud pro otevieni magnetického zamku vyZadovana doba zpoZzdéni, je nutno tento
pozadavek realizovat parametrem ZPOZD. NAHORU a predbéZnou vystrahou.

MOD 20 aktivace pfenosového systému Opto Pred kazdym prikazem DOLU je aktivovan pfenosovy systém Opto a zlistava aktivnim
po dobu zavirani.

Tato aktivace zpdsobi zavirani se zpozdénim cca 0,5 vtefin.

MOD 21 test pojistky proti vtaZeni Relé generuje testovaci signal pii dosaZeni koncové polohy ZAVRENO a jako reakci
na testovaci signal ocekava sepnuti stop okruhu.

MOD 22 test externich bezpecnostnich zafizeni Relé generuije testovaci signal pii dosazeni koncové polohy NAHORE a jako reakci na
testovaci signal ocekava sepnuti vstupu kabelového konektoru.

MOD 24 kondenzatorovy obvod Pri kazdém piikazu k pojezdu se relé zavfe na cca 1 vtefinu. Za pomoci tohoto relé
se pripoji dodatecny startovaci kondenzator, potiebny pro aplikace se stfidavym
proudem, aby byl zarucen bezpecny nabéh tohoto motoru.

MOD 25 funkce osvétleni dvora Pfi kazdém piikazu NAHORU se relé uzavie na 2 minuty a m{ze tak byt pouZito k
vybuzeni osvétleni.

MOD 26 aktivace bezdratového systému BEZDRAT Pred kazdym prikazem DOLU se impulzem aktivuje bezdratovy prenosovy systém.
Doba aktivace musi byt nastavena v pfenosovém systému.

Tato aktivace zplsobi zavirani se zpozdénim cca 0,5 vtefin.

MOD 28 relé VYP Relé je vzdy oteviené.
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9.3 Provozni rezim diagnostika

Zobrazeni

Vyznam

[

Stav

DIAGNOZA R2.0

0n 007037

KP NAHORE

KP DOLE

TLAC OTEVRIT

CAST. OTEVRIT

TLAC ZAVRIT

SKS

IMPULS

SPIN. HODINY

SVET. ZAVORA

RETEZEC STOP

CYKLUS

AWG

Verze softwaru

Koncové poloha OTEVRENO

Koncové poloha ZAVRENO

tlacitko OTEVRIT

Tlagitko CASTECNE-OTEVRENO

(X479 +10)

tlacitko ZAVRIT

bezpecnostni dverni hrana

tlacitko impuls

tydenni spinaci hodiny

prlichozi svételna zavora

- stop tlacitko fizeni

- stop systému pohonu

pocitadlo cyklti dvefi

snimac absolutni hodnoty

Signalizace verze softwaru CS 300 (R2.0) a FU (011 007037)

OFF: aktivovano

ON: neaktivovano

OFF: aktivovano

ON: neaktivovano

OFF: aktivovano

ON: neaktivovano

OFF: aktivovano

ON: neaktivovano

OFF: aktivovano

ON: neaktivovano

ON: systém je uzamcen
OFF: systém je prerusen (porucha)
OFF: aktivovano

ON: neaktivovano

OFF: aktivovano

ON: neaktivovano

ON: uzamceno

OFF: Preruseno (porucha)
ON: uzamceno

OFF: Preruseno (porucha)

Zobrazuje cykly dvefi

zobrazeni hodnoty polohy dvefi
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Porucha / chybové hlaseni

Pricina

Odstranéni

Zafizeni nereaguje

Dvefe jedou pii stisknutf tlacitka OTEVRIT do
koncové polohy ZAVRENO

Dvefe jedou pii stisknutf tlacitka ZAVRIT do
koncové polohy OTEVRENO

STOP

CHYBA KONCO POLO

CHYBA DOBY CHODU

CHYBA OZH

CHYBATEST

CHYBATOCIVE POLE

CHYBA RS485 AWG

CHYBA RS485 FU

CHYBA SILA

ERROR FU 1

- chybi napdjeci napéti

- tocivé pole ma patny smys| otaceni

- Stop okruh je preruseny.
X31,2:
Nouzové vypnuti, lankovy spinac, kontakt
prlichozich dvifek, pojistka proti vtazeni
X6 1,2:
interni spina¢ zapnuti-vypnuti
X114.8:
bezpecnostni okruh pohonu
X2 B1/B2:
mistek
X3 3,4
tlacitko externi stop
X71,2:
tlacitko internf stop

- dvere stoji mimo koncové polohy
- koncové polohy jesté nejsou naprogramovany

- byla prekrocena naprogramovand doba chodu

- Ochrana zaviracich hran je vadna

- Ochrana zaviracich hran zareagovala

- tlakové hridele spinac nevypnul v koncové
poloze ZAVRENO

- na svorce X1 je Spatny smys| otaceni tocivého
pole (sled fazi)

- komunikacni chyba mezi koncovym spinacem
a fizenim

- Chyba komunikace mezi ménicem frekvence
a fizenim

- hlidani sily zareagovalo

- Podpéti

- odzkousejte privod napéti na pohon a fizeni

- prezkouset a popt. prefazovat tak,
aby pole bylo pravotocivé

- prekontrolovat a uzaviit stop okruh

- zkontrolovat naprogramovani koncovych
poloh, popf. je naprogramovat

- zkontrolovat drahu dveff
- naprogramuijte dobu chodu

- zkontrolujte ochrana zaviracich hran a
spiralovy kabel

- odstrarite prekazku z drahy dvefi

- zkontrolujte tlakové hridele — spinac, spiralovy
kabel a profil

- zkontrolujte nastaveni koncové polohy
ZAVRENO

- ovérte, Ze pole je pravotoCivé

- zkontrolujte kabel a zéstrcku

- zkontrolujte kabel a zéstr¢ku

- zkontrolujte snadny chod dvefi
- nové nastavte hodnotu sily

- Zkontrolujte zdroj napéti pohonu a ovladani
- Zkontrolujte pevné doléhani v3ech pfipojeni




Porucha / chybové hlaseni

Pricina

Odstranéni

ERROR FU 2

ERROR FU 4

ERROR FU 9

ERROR FU 10

ERROR FU 13

ERROR FU 16

1" V/ pfipadé jinych poruch a chybovych hldseni kontaktujte prosim sluzbu zakaznikdim.

Po odstranéni pfiCiny poruchy musi byt fizeni odpojeno od napajeni!
Po uplynuti doby reakce 15 sekund je méni¢ kmitoctu opét pripraven (H5).

- Prepéti

- Prehréti ménice kmitoctu

- Pretizeni ménice kmitoCtu (proudova spicka)

- Pretizeni ménice kmitoctu
(pretizeni meziokruhu)

- Pretizeni ménice kmitoCtu (zkrat)

- Rizenf nevydalo 7adné uvolnéni

- Zkontrolujte zdroj napéti pohonu a ovladani

- Zkontrolujte Uidaje pohonu a poZadavky na
vrata

- Zvétsete hodnotu ménice kmitoctu pro
RAMPA DOLU

- Zkontrolujte, zda vrata nejdou ztézka

- U délenych vrat zkontrolujte vyrovnani pruzin
a pruziny znovu vyrovnejte

- Zadand doba zapnuti pohonu se nesmi
prekrocit

- Zkontrolujte, zda vrata nejdou ztézka
- U délenych vrat zkontrolujte vyrovnani pruzin
a pruZiny znovu vyrovnejte

- Zkontrolujte, zda vrata nejdou ztézka
- U délenych vrat zkontrolujte vyrovnani pruzin
a pruziny znovu vyrovnejte

- Zkontrolujte, zda vrata nejdou ztézka
- Zkontrolujte, zda motor neni zkratovany

- Zkontrolovat stop okruh fizeni
- Zkontrolovat datovy kabel k ménici frekvence
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Rozméry krytu:

Montazni vyska:

Napajeni pres L, N:

Jisténf:

Vlastni spotfeba
ovladani:

Ovlddaci napéti:

Vstupy do ovladant:

Ovladaci vystupy:

Bezpecnostni fetéz /
nouzové vypnuti:

Vstup do
bezpecnostni listy:

Vystupy relé:

Rozsah teplot:

VlIhkost vzduchu:

Vibrace:

Druh ochrany:

Hmotnost:

245 x 455 x 200 mm

vertikalné na zdi; minimalni vyska 1.100 mm

230V, 1 PH, 50 Hz

charakteristika 10 A K

max. 250 mA

24V DC, max. 250 mA; zajisténé samovratnym
jisticem pro externi senzoriku

24V DG, vsechny vstupy se zapoji
bezpotencialové min. délka signalu pro ovladaci
vstupni povel >100ms

24V pc, max. 250 mA

véechny vstupy zapojte bezpodminecné
bezpotencialové; pfi preruseni bezpecnostniho
fetézu je znemoznén elektricky pohyb pohonu,
atoivrezimu ,mrtvy muz”

pro elektrické bezpecnostni listy s 8,2 kQ
zakoncovaci odpor a pro dynamické optické
systémy.

zapoji-li se induktivni zatizeni (napf. dalsi

relé nebo brzdy), musi se tato zatizeni opatfit
odpovidajicimi ochrannymi prvky (nulova dioda,
varistor, RC ¢lanky) bezpotencialovy pracovni
kontakt; min. 10 mA ; max. 230V ac/ 4 A.
Jednou pouZzité kontakty pro prepinani vykonu
JjiZ nemohou prepinat maly proud.

Provoz: -10°C... +45°C
Skladovani: -25°C ... +70 °C

do 80% nezkondenzovana

montaz bez vibraci, napr. na zdéné sténé

IP 65

cca 1,8 kg




Timto prohladujeme, Ze dale oznaceny vyrobek:
ovladani vrat CS300 FU

Odpovida zakladnim pozadavkim Smémice o strojich
(2006/42/EG):

Nedplny stroj odpovida déle predpistim Evropského
spolecenstvi — Smérnici o stavebnich vyrobcich (89/106/
EWG), Smérnici o elektromagnetické kompatibilité (2004/108/
EG) a Smémici o nizkém napéti.

Byly pouzity nasledujici normy:

EN 60204-1
Bezpecnost stroj(, elektrické vybaveni strojl; Dil 1: VSeobecné
pozadavky

EN 12100-1
Bezpecnost strojd — zakladni pojmy, vSeobecné zésady - Dil 1:
Zakladni terminologie, metodologie

DIN EN 12453
Bezpecnost vrat s pohonem - pozadavky

DIN EN 12604
Vrata — mechanické aspekty — poZadavky

EN 61000-6-2

Elektromagnetickd kompatibilita (EMV) - Dil 6-2:

Z&kladni odborné normy — odolnost proti porucham — oblast
priimyslu

EN 61000-6-3

Elektromagneticka kompatibilita (EMV) - Dil 6-3:

Zakladni odborné normy — vysilani poruch — oblast bydleni,
oblasti obchodu a Zivnosti, jakoZ i malych provoz(i

EN 60335-1
Bezpecnost elektrickych pfistrojl pro domacnost a podobné
Ucely

EN 60335-2-103
Zvlastni pozadavky na pohon vrat, dvefi a oken

@’EWOVHOR

Vyrobce a sprava dokumentd
MFZ Antriebe GmbH & Co. KG, Neue Mihle 4,
D-48739 Legden

Specialni technické podklady byly vypracovany v souladu s
Prilohou VII Dil B Smérnice o strojich 2006/42/EG. Zavazu-
jeme se predloZit tyto podklady ufadlm pro dozor nad trhem
na zékladé oddvodnéné Zadosti v pfiméfené dobé v elektro-
nické formé.

NeUplny stroj smi byt uveden do provozu teprve tehdy, kdyz
bylo zjisténo, Ze stroj, do kterého ma byt zabudovan netplny
stroj, odpovida ustanovenim Smérnice o strojich (2006/42/
EG).

Misto, datum
Legden, dne 10. 10. 2011

Podpis vyrobce

M

Hans-Joachim Molterer

Funkce podepsané osoby
Vedeni firmy
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Koncovy spinac a bezpecnostni fetéz pohonu Obsazeni vodi¢i AWG
(rotacni snimac absolutni hodnoty) konektoru

Elektrické rozhrani

4

5

1 - Seda:
2 - rliZova:
3 - bila:
4 - 7lutd:
5 - zelend:
AWG (rotacni snimac absolutni hodnoty) konektor 6 - hnéda:
B: AWG (rotacni snimac absolutni hodnoty) zastrckova
svorka

bezpecnostni fetéz, vstup
RS 485 B

GND

RS485 A

bezpecnostni fetéz, vystup
7.8V

AWG (rotacni snimac absolutni hodnoty) zastrckové
svorky (7-12)

[ 1 [ 1
7189101112
o) A

C D
C termoclanek v pohonu
D: nouzové rucni ovladani

(nouzova klika nebo nouzovy fetéz)
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